GPS Empfanger und EdWin

EdWin fir DATaRec4 Module oder MH-USB Box unterstitzt handelstiblich GPS
Empfanger mit rs232 or USB adapter.

Im Toolbar finden Sie den GPS Button.
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Die GPS Kanaltabelle 6ffnet sich als letzte Tabelle.
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1 ] Dic_o_o ' 17dBY,7.07ims, 1 0Vpeak Analog [ AC Single | Mo Filter 4l
2 1 DIC_0_1 W 17dBY, 7.07vrms,1 0Wpeak Analog | AC Single Mo Filter 11
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4 3 DIC_0_3 W 17dBY, 7 .07vrms, 1 0Vpeak Analog | AT Single | Mo Filter 1:1
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Name und Einheit der GPS Kanale sind nicht editierbar. Nur die Messstellennummer a3t

sich andern.



GPS Messkanale sind:

Lattitude: in Minuten*100000 oder ° mit Vorzeichen
Longitude in Minuten*100000 oder ° mit Vorzeichen
Altitude Hohe in m tGber Geoid.

Speed Geschwindigkeit in m/sec

Direction Bewegungsrichtung in °

Satelitts Anzahl der empfangenen Satelitten.

Quality 0=unglltig,1=GPS,2=DGPS

HDOP (Horizontal dilution of precision) . Genauigkeit von Lattitude und Longitude

Die Werte liegen zwischen 1.0 und 99.9.
GrolRRe Werte sind schlecht, kleine Werte gut. Ein guter Wert ist z.B. 4.0.



