EdWin — EwinView auf die Schnelle

1 Uberblick

EdWin und EwinView sind zwei Softwarepakete zur Erfassung und Visualisierung von Messdaten.
EdWin bedient dazu die angeschlossene Hardware, nimmt alle nétigen Einstellungen der Hardware
vor, und sammelt nach dem Start der Messung die Daten, speichert sie auf einem Speichermedium,
und stellt sie EwinView zwecks Echtzeitvisualisierung zur Verfiigung.

EwinView iibernimmt die Daten von EdWin in Echtzeit und stellt sie Benutzerdefiniert in vielerlei
Ansichten dar. Fiir die nachfolgende Analyse steht ein leistungsfahiges Softwarepaket namens
EdasWin zur Verfiigung.
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2 Arbeiten ohne angeschlossene Messmodule

Arbeiten ohne Hardware ist immer dann notig, wenn die Hardware nicht zur Verfiigung steht, aber
eine Messung schon vorbereitet werden soll.

Rechtsklick im leeren EdWin Tabellenbereich, ldsst ein Popup Menii erscheinen. Modul einfiigen
lasst einen Dialog erscheinen. Wiahlen Sie ein Modul und klicken Sie ok.

[ Edwin - ff.edw
Datei Bearbefften Ansicht Hardware Einstelungen ?

DEF@|s|xe[0[=/sm% paFR@ADH2 |

Start/Stop IMesstakt Speichern
. Lewel:  Flanke: Secworfnach Tro. Tkt iED— kHe B o
Startrig: I—NONE— Ll !!_'l + i IE war Tri. e
- - EIEI‘ZI Wessfila:
Stoptrig:  [MESSDAUER +| [0 | [ nach Trg. assile: 4
inr: {500 At

hessdauer: I'ID Zec |Ma:-:: 2528 sec e Diateine.: U
inkl. Trig-Zeiten Altuelle Nr: 1500 Rings|

ﬁRechtsklick

Weiter Module kénnen Sie einfiigen oder anhéingen indem Sie auf die Uberschrift eines Modules
klicken.

[ Edwin - fft.edw i _ o] x|
Datei Bearbeiten Ansicht Hardware Einstelungen ?
EEr e P E A e R

— Start/ Stop — Messtakt Speichern

Lewvel: Flanke: Secwaor/nach Trg. S I_ED I__,kHz = e
Startrig: I—NONE- LII[I + | IE. wor Trg. :
Teiler: IT Messfile: Itest_####
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SN Dic24
Kanal Ein MNr Name Saey  Sensormodus Be opp p
£l 17dBV,7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 1:1
2| 17dBV.7.07Vrms, 10Vpeak Analog [ AC Single | Mo Filter 11
E Modul anhangen 17dBV.7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 11
4 7dBV,7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 1.1
E Modul entfernen 17dBV,7.07vrms, 10Vpeak Analog | AC | Single | NoFiter| 11
B 17dBY, 7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 13
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8| 17dBY, 7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter T3
el 17dBY, 7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 11
Aan A7ARV 7 N7Vrme 10Vneak Analnn Art Rinnle Mn Filter gl |

Den so definierten Modulen miissen Sie zur Messzeit die gefundenen (angeschlossenen) Module
per Drag&Drop zuweisen. Siehe auch 3.



3 Arbeiten mit angeschlossenen
Messmodulen

Die Messmodule konnen iiber USB, Firewire oder Ethernet an den PC adaptiert sein. Bitte wiahlen
Sie die gewiinschte Schnittstelle aus. Fiir Ethernet miissen Sie zusétzlich die IP-Adresse des LMF

eingeben. Uber den Button ,,LMF* konne Sie testen ob ein Geriit unter der eingestellten Adresse
existiert, bzw. ob die physikalische Verbindung besteht.

=10l x|

Datel Bearbeiten Ansicht Hardware Einstelungen 2
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Bereit

Sind Messmodule angeschlossen, so konnen Sie diese auf zwei Arten zuweisen.

1. Sind Module schon definiert (siehe 2.1) , so werden die Module aus dem Modul Finder per
Drag&Drop den Modulen zugewiesen.

Sind keine Module in EdWin definiert, so konnen Sie die gefundenen Module per

Drag&Drop in EdWin definieren, oder mit dem Button ,,Ubertrage alle Module in die
EdWin Tabelle® alle Module auf einmal in EdWin definieren.




4 Messzeit, Taktrate und Speicher

Der einzustellende Messtakt richtet sich nach Ihrer Applikation und sollte mindestens das zweifache
der hochsten zu registrierenden Frequenz betragen. Die Messzeit muss grofler als 10sec sein. Die
maximale Messzeit richtet sich nach dem zur Verfiigung stehenden Platz auf dem angegebenen
Speichermedium.

Zur Speicherung der Daten miissen Sie einen Speicherort (z.B.:Festplatten, Netzlaufwerk oder USB
Stick) definieren. Zusédtzlich muss ein Dateiname definiert werden. Sind im Dateinamen ,,#*
Zeichen definiert, so liegt eine Reihenmessung vor. Zusitzlich muss dann die hochste
vorkommende Nummer und die erste Nummer definiert werden.

|'E] EdWin - test.edw b N . = IEI I_><_|
Datei Bearbeiten Ansicht Hardware Einstelungen 2 Eiame der Pelhenmssparamter \
[DFFH|E X ®m|=s:% b lf'|§>E'§l\/lessdatei
Start/Stop —Messtakt——————————— —Speiche |
Lewel:  Flanke: Secwar/nach Tro. ) CA\Edasiing \

Startrig: ’—NONE— ;jll:l ;I i war Tro.
Stoptrig: [ MESSDAUER > | [0 b nach Trg,

Messdauer: |120 Sec  [keinenKanal definier

inkl. Trig-Zeiten

Messfile: ’test

ax. Datel

Aktuelle Mr.: |U Ringspeicher: [T

Bereich Eingang Koppl. Eing.iyp Filter
1 17dBY,7.07Vrms, 10Vpeak Analog [ ¢ Single | Mo Filter 7
2| 17dBY, 7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 4
3 17dBV,7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 4
4 17dBV,7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 14




5 Definition von Reihenmessungen

Statt eines grof3en Files ldsst sich der Datenstrom auch in mehreren kleineren Dateien abspeichern.
Dies ist sehr sinnvoll, wenn die Wahrscheinlichkeit besteht, das z.B.: der PC oder einzelne Module
ausfallen konnten, wie z.B. im rauhen Fahrbetrieb auf Teststrecken.

Erstes Beispiel:

Messaufgabe:
Es soll 10 Minuten gemessen werden.
Einstellungen:
Start/Stop T—— p—" Messtakt Speichem
EWE ENke: eCwarnacn g, Takt |50 kH 3
Startrig I—NONE* j ID ;I IE wor Trg. - - CDenegee) |
Teiler: |1 .
Soptig [HESSDAUER =] ! T ey | Messfle: et ##
Messdauat |'E[l Sec ‘Kemen Kanal definiert Max Dateinr: |9 Aut. Restart [v
inkl. Trig.-Zeiten Aktuella Nr: |0 Ringspeicher. [

Mit Start der Messung wird zuerst die Datei test_00.edt angelegt. Nach 60 sec wird diese Datei
geschlossen, und die ndchste Messdatei test 01.edt beschrieben. Und so weiter bis zur Datei
test_09.edt. Da die Checkbox Ringspeicher auf 0 steht, wird die Messung nun gestoppt, Es stehen
nun 10 Files a 1 Minute zur Verfiigung, die nahtlos aneinander passen. In EdasWin kénnen diese
Dateien wie ein grofle Datei verarbeitet werden. Wiirde in diesem Beispiel z.B.: nach 7 Minuten
eine Storung des Messablaufs eintreten, so wéren die Daten in den Dateien test 00 — test 05 lesbar.

Zweites Beispiel:

Messaufgabe:
Die Produktion von Glasscheiben soll kontinuierlich iiberwacht werden. Die Daten der letzten 24
Stunden sollen jederzeit analysiert werden konnen.

Einstellungen

Start/Stop

Wesstakl h
Lewel: Flanke: Secwvor/nach Trg Takt lw—m C\Datensélze) |
Startrig: I-NONE- =] |D + IE vor Trg. wtelE
eiler:
Stoptrig: [MESSDAUER > | [0 - nach Trg
Messdauer: |60 Sec  [einen Kanal definiert Max. Dateinr.  [1433 Au' RES(W‘F
inkl. Trig-Zeiten Akuelle Nr.. |0 Ringspeicher; [+

Messfils: ||est7####

Nach 1440 Files (entspricht 24 Stunden) beginnt die Messung wieder bei test 0000.edt.
(Ringspeicher = on). Die Analyse kann auf alle Dateien, auler derjenigen, die gerade zum
Schreiben geoffnet ist, zugreifen. So ist die Analyse von Daten fast in Echtzeit (t - 1Minute)
moglich.Die Messung lauft bis Sie liber F5 oder den entsprechenden Stop button gestoppt wird.



6 Einstellen der Messkanale
6.1 Messtellennummer

Die Messstellennummer dient zur eindeutigen Identifizierung eines Messsignales. Sie kann in der
Echtzeitvisualisierung und auch in der Offline Analyse verwendet werden. Der Name eines
Kanales kann je nach Muttersprache des Anwenders variieren. Wird zum Beispiel als
Messstellennummer der Fahrzeuggeschwindigkeit 133 gewéhlt, so kann eine spétere Berechnung
mit dieser Nummer definiert werden. Wird der Name des Kanales verindert, z.B.: je nach
Muttersprache des Anwenders, so bleibt die vordefinierte Berechnungen trotzdem giiltig. Auch eine
Anderung der Kanalbelegung ist somit ohne Wirkung. EdWin unterstiitzt die Definition von
Messstellennummern mit dazugehorigem Name, Einheit und Messbereich im Programm SignalDB.
Die so erzeugten Eintrdge konnen per Drag&Drop nach EdWin iibertragen werden.

6.2 Polaritat

Die Polaritét beschreibt wie ein positiver Signalverlauf zu verstehen ist. Z.B. ein
Beschleunigungsaufnehmer, der die Lingsbeschleunigung eines Fahrzeuges aufnimmt. Ist er um
180 Grad verdreht eingebaut, so liefert er fiir die Beschleunigung ein negatives Sigbal, und bei
Bremsmandvern ein positives Signal. Mit der Polaritét wird diese Verhalten dokumentiert. EdasWin
kann mit der angegebenen Polaritét operieren.

6.3 Einstellen im Standardmode
EdWin bietet zwei Arten von Messbereichsdefinitionen an:

Einfacher Modus, in dem Sie den Messbereich in Volt selbst definiert. Sie sind dann fiir die
Umrechnung in andere physikalische Einheiten selbst verantwortlich.

8N DiC24

Kanal Ein M.Nr, Einheit Pal. Eingang Koppl. Eingtyp Filter  Messtakt
i) 133  |Geschwindigkeit km/h |+ sent 11dBV,3.54Vrms 5Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 11
oy 1 DIC_0_1 W 17dBV7.07Vrms, 10Vpeak Analog | AC Single | Mo Filter 1:1
Bl \‘ [ A7ARY 7 NiFUrme AMinaal Analan [ A Sinnla Ml Eilter 11
!
‘Messstellennummer Auswahl des
Messbereiches

| Linksklick schaltet Kanal

Lein und aus. Ist der Kanal
leer, dann werden Default
werte gesetzt,

6.4 Sensormode

Rechtsklick auf einen Modulheader 6ffnet ein Popumentii, mit dem Sie in den Sensormode wechseln
konnen.

Label MB Istvon MBIstbis MBSollvon MB Soll bis Sensor UEANvon Physvon UEADbis Phys bis Eingang

n1 =250 250) 0 250|55m A-432245 0 0 5 250] Analog
I Al Af 4l G I I 4 4l 4 il A Al Amalan |
L ] L 1 ! ] I |
! | | B

[st Bereich, | | \

Berechnet sich aus den j / Sensorname und J LUmrechnung iiber 4 Punkte

Sensorkennwerten und Soll Bereich in J Seriennummer UE ist das Signal des Sensors in V

dem Messbereich Physikalischer Einheit Phys ist das entspr. phys.Signal




Im Sensormode definieren sie das Signal ihres Sensors, und die physikalische Grofle dem dieser
Bereich entspricht. Hierzu definieren Sie ein Wertepaar in Volt, das Thr Sensor liefert, und dazu
entsprechend das Wertepaar des physikalischen Bereiches. Echtzeitvisualisierung und Offline-
Analyse zeigen die Werte in Thren physikalischen Grofen.

Erstes Beispiel:
Sie haben einen Temperatursensor der bei 0 Grad -1.5 Volt liefert und bei 100 Grad 6.8 Volt liefert.

Sh
Kanal Ein

DICeB
M. MNr. Einheit 2 Label MB Istvon

Messtakt
11

X I @inala | Na Cittar | e 1

-act ISt VON MB ISt b s Sollvon  MB Soll bis Sensor 5 Filter

{ -102.41 138.5%
% Al

‘Wahrer

Messbereich. Covtichior 0 Grad
Messbereich 6.8 Volt
-50 bis 100 Grad

EdWin berechnet aus den angegebenen Werte den Messbereich des Verstirkers. Daraus und aus den
Sensorkennwerten berechnet sich der wahre Messbereich.

Zweites Beispiel:
Sie haben einen Beschleunigungssensor in dessen Datenblatt eine Empfindlichkeit (Sensitivity) von
10mV/g angegeben ist.

SM Dice8

Kanal Ein  M.MNr Einheit Pol
¥ 2523 |Langsbeschleunigun|g +Worwarts B435

I El I I I I I

FPhysikalische Emnheit }—/ +wird von EdasWin ausgewertet.

ME Istvon Filter  Messtakt

Gewiinschter
Messbereich +/- 2g

6.5 Einstellung per Messstellenliste und Sensorliste mit dem Program
SignalDB.

Das Programm SignalDB verwaltet Messstellenlisten und Sensorlisten. Diese kdnnen per
Drag&Drop in EdWin gezogen werden. So ist eine Kanaldefinition sehr schnell moglich. Diese
Methode bietet sich immer dann an, wenn wiederkehrende Messstellen und Sensoren in
verschiedenen Messaufgaben verwendet werden.

Eingabe von Messstellen



7 Triggermessung

EdWin erlaubt die Definition eines Starttriggers und eines Stoptriggers. Die Messzeit vor und nach
dem Trigger kann definiert werden. Zusétzlich kann definiert werden, ob nach erfolgter Triggerung
die Messung erneut gestartet werden soll. (siche 4)

Beispiel

Bei einer Messung im Fahrzeug sollen Daten nur gemessen werden, wenn die Geschwindigkeit
50km/h iiberschreitet. Gestoppt wird die Messung mit Unterschreiten von 40km/h. Da das in dem
Fahrzyklus mehrfach vorkommt, wird eine Reihenmessung definiert und die ,, Aut. Restart“=on
geselzt.

rﬂﬂ EdWin - trigger.edw 1 ;Iglil

Datei Bearbeiten Ansicht Hardware Enstelungenlz

DesHds|xed=z/® paFFaaMAr 6 |

Starl/Stop - Messtakt Speichem
; Lewel:  Flanke: Secwor/nach Trg Tl l1—m E\DareeEs] |
Statria |0 Geschwindial v | [50 + |2 wor Trg
= i Teiler. |1 Messfile: [t
Stoptrig: UGes:hW\ndlg\ A - 2 nach ‘m " !
Wissisie]o sec MexizTITEE Starttrigger Mex Dateinr. [30 Aut Restart: 7
e Aktuslls Nr: [0 Ringspeigher: [\
8N DIC6B
Kanal Ein MRNr e Einheit Fol MB Ist bis MB Sollvon  MB Soll bis Sensol Si UENvon Physvon UEN bis Phys bis Eingang Koppl. Eingtyp Filter Messtakt
; 4 g
I I I Al Analan | a0 [T Rinale | MaFilter | 11|

Stoptrigger /
Reihenn'les sung misst Restart nach Stop
automatisch 31 Zyklen durch Stoptrigger

Messzeit ist ohne Bedeutung,
da die Messung durch den
Stoptrigger angehalten wird.

8 Programmieren der Messverstarker

Die Messverstarker werden mit Start der Messung programmiert. Tritt ein Fehler bei der
Programmierung auf, so wird eine Fehlerliste angezeigt.

Alternativ kann die Programmierung auch vor der Messung mit dem Button | # gestartet werden.
Das hat den Vorteil das alle Fehler vor dem Start beseitigt werden konnnen, und die Messung
unmittelbar und verldflich mit dem Startbutton gestartet werden kann.

[E EdWin - trigger.edw

Datei Bearbeiten Ansicht Hardware Enstellungen ?

NeFE & x@0 = su®be ERESD A Programmierung vor

Lewvel:  Flanke: Secwor/nach Trg. Taki i1—m Start der Messung
Starig. [0 Geschwindigl > | [50 =] var Trg -

ailer
Stoptrig: |0 Geschwindigl > | [40 =1l B nach Trg

hessdauer: [10 Sec  [Mex823535 sec
| inkl. TrigZeiten

Start/Stop

8t DICEB
Kanal Ein MNr e Einheit Pol. Label
1 0 Geschwindigkeit [+vorwars

MB Istvon MB Ist bis
-251 2

[ Kanal [ Fafler | N
0 WModul ist nicht varhanden Fehlerliste.
1 Modul ist nicht varhand . . . ..
2 Modul st ichivarhanden Linksklick auf Zeile navigiert z7um
i Modul ist nicht vorhanden

Kanal, wenn dieser nicht im
Fensterausschnit zu sehen ist.




9 Starten und Stoppen der Messung

Gestartet wird die Messung iiber die Taste ,,F4“ oder den Button .
Gestoppt wird die Messung entweder nach Ablauf der Messzeit oder mit dem Stoptrigger oder mit

der Taste ,,F5 oder mit dem Button =,

1 Einstellen der Echtzeitanzeige

kN | Name : I 2 5 Eﬁ
0 Geschwindi o =T = & T
1 DIC_0 DB’B B ‘a\ = EEDQ‘Q Lo ¥ E
2 Dic o2 tmin 10min| 15td| R -
3 DIEH3 100 \\ \\ Neue Schreiber
hinzufiigen
Kanaltabelle
anzeigen
0 Geschwindigked
Kanile per Drag&Drop im
Schreiber fallenlassen.
1)
1
1DIC_ 01V -
=
0:00 0:10 0:20 0:30 0:40 0:50
Zeit/ min
_‘_I‘ ﬂ Bereit Messdatei Triggerstatus

EwinView wird mit dem Button % in den Vordergrund gestellt. EwinView stellt beliebig viele
verschiedene Schreiber zur Verfiigung. DefaultmiBig startet EwinView mit den Synchronschreiber.
Beim aktivieren von EwinView werden alle in EdWin eingeschalteten Kanile an die Kanaltabelle
von EwinView iibertragen. Von da aus konnen sie dann per Drag&Drop auf die einzelnen Schreiber

verteilt werden.



10.1 Zeitachse einstellen

ﬁ EWinView - C:\Datensatze\trigger.ewv
[T Datel Ansicht Einstelungen ?

IEECTHIER IE LSO
| Trmin 10minl 1sta| D | H

100 Rechtsklick im Linienschreiber
— auBerhalb der Diagramme
Schreibernamen
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g [rin =] Zeitbereiche
[min =] fio
5 =] |°
Scrollbersict il %

¥ Gitter ‘

Ausrichtl
’7(-‘ Haorizontal  Vertikal ‘

Signallbreite |1 Pixel ‘
P —

Die Zeitbereiche miissen vor dem Start der Messung eingestellt werden. Wéhrend der Messung
konnnen Kanile geloscht oder hinzugefiidgt werden.

10.2Y-Achse einstellen

Die Y-Achse kann wihrend der Messung eingestellt werden

T3 EwinView - C:\Datensa
] patel  Ansicht  Einsteliun:
DEHK3 3 A0S == ¥
| 1min_ 10min| 1std | | O | B ['ﬁq‘

100

Linksklick auf den

M/—Kanalnamen
0 Geschwindigkei

Kanal:0 Geschwindigkeit

SYFSN L
Ve [ __Sereet |

OK

x

[~ Bipalar
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